
⻄新宿エリア内への瞬間移動システム実装

プロジェクト紹介

概要 歩⾏感覚を得ながら複数アバターロボットを操縦することで、⻄新宿エリア
内の複数個所でバーチャル散歩し、地域の魅⼒を創出する。

プロジェクト
内容

本プロジェクトでは以下のサービスを提供し、本システムの評価を⾏う
1. 複数ロボットの視点の⽴体視と多感覚提⽰によって、体験者に⻄新

宿エリアでのバーチャル散歩体験を提供する
2. 体験者に臨場感とVR酔いについて評価させる
3. 散歩地域の選択回数と体験時間によりサービスの質を分析する
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